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Checkliste zur Berechnung/Uberpriifung von Linearantrieben
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Name/ ABTEIUNG: ... e e,
Stralef POStfach: ... e e,

Die 3 Méglichkeiten einen Linearantrieb zu realisieren:
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BerechnungsgréRen;
Geschwindigkeit: v o o= m/s Drehzahl; n = 1/min
Beschleunigung a =.... m/s? Masse:; m. =.... kg
Verfahrweg: 5 = mm Reibkraft: FR =......N
Achsabstand: A = .. mm Scheibendurchmesser: d S mm
Positionierabweichung: P, =........ mm Umkehrspanne: Upzsi = evenees mm
Wiederholgenauigkeit: Pgy=........ mm
Antriebsmotor: auszulegen 0O
vorhanden 1]
techn. Daten: .
Betriebsbedingungen:
Umgebungstemperaturin °C ...........
chemische Einflisse (z.B. O, Staub ...} ....ocooooeieiir e,
tagliche Betriebsdauer ............ Stdf Tag
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